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AUTOMATE SI MICROPROGRAMARE (C), Sef lucr. dr. ing. I. Vlad, BIV2 | S
M1 8.30-10.00 ’ (©), Seflucr. dr. ing. L. Vlad, =
AUTOMATE SI MICROPROGRAMARE (C) S
L M2 10.10-11.40 Sef lucr. dr. ing. . Vlad BIV2 D
U BAZE DE DATE (C) S
M 11.50-13.20
N 3 Prof. A. Pétrascu IP6 D
I | M4 13.30-15.00 >
D
S
M5 15.10-16.40
D
e ——
M1 8.30-10.00 >
' ' SAE (L), A. Baiesu, B 112 D
M| o L0.10-11.40 ~ ARHITECTURA CALCULATOARELOR (C) S
A Prof. dr. ing. G. Radulescu [I11 D
S
R | M3 11.50-13.20 S
T S
M4 13.30-15.00
I ARHITECTURA CALCULATOARELOR (C), Prof. dr. ing. G. Radulescu,JI3 | D
M5 15.10-16.40 >
D
e ——
AC (L), F. Zamfir, B1I 3
M1 8.30-10.00 € (L), F. Zamfir, >
M D
I M2 10.10-11.40 AC (L), F. Zamfir, B 11 3 S
E D
S
R | M3 11.50-13.20 AC (P), F. Zamfir, B 11 3 S
C
AC (L), F. Zamfir, B1I 3 S
U | M4 | 13301500 (L), F. Zamfir =
R MANAGEMENTUL CLASEI (C) AC (L), F. Zamfir, BII 3 S
I M5 15.10-16.40 FACULTATIV C.Safta IP1
MANAGEMENTUL CLASEI (S) FACULTATIV G. Tudorache III8 |D
I ——
S
M1 8.30-10.00 BD (L), C. Rosca, Al 5 AMP (L), L. Vlad, BIV 2 5
S
M2 10.10-11.40 AMP (L), I. Vlad, BIV 2 BD (L), C. Rosca, A 11 5 S
J
SISTEME AUTOMATE CU ESANTIONARE (C) S
11.50-13.2
(I) M3 50-13.20 Conf. dr. ing. A. Baiesu BII2 D
AE (L), A. Biiesu, B11 2
M4 13.30-15.00 SAE (L), A. Baiesu, >
D
S
M5 15.10-16.40
D
e ——
M1 8.30-10.00 SAE (L), A. Biiesu, B 11 2 >
JU-1U. . U
v SCRAE (L), O. Ionescu, E IV 2 ’ > D
ROBOTICA (C) S
I M2 10-10-11.40 1 ¢ dr. ing. D. Badoiu E201/E303 | D
N y
E M3 11.50-13.20 ROBOTICA (L), G. Toma, E 303 ;
R o S
M4 13.30-15.00 ROBOTICA (L), G. Toma, E 303
I (L), G. Toma, SCRAE (L), O. Tonescu, E IV 2 D
SISTEME DE COMANDA SI REGLARE A ACTIONARILOR ELECTRICE (C) | S
M5 15.10-16.40 )
Prof. dr. ing. O Tonescu EIV2 D

F 026.06/Ed. 7

* S — stanga (saptdmana impara); D — dreapta (sdptamana pard)
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