FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea Petrol-Gaze din Ploiesti

1.2. Facultatea

Inginerie Mecanica si Electrica

1.3. Departamentul

Automatica, Calculatoare si Electronica

1.4. Domeniul de studii universitare

Inginerie electrica

1.5. Ciclul de studii universitare

Licenta

1.6. Programul de studii universitare

Electromecanica

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

| Teoria Sistemelor si Reglaj Automat

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Alina Baiesu

2.3. Titularul activitatilor seminar/laborator Conf.dr.ing. Alina Baiesu

2.4. Titularul activitatii proiect

2.5. Anul de studiu

2.6. Semestrul *

4

2.7. Tipul de evaluare

EXAMEN

2.8. Categoria formativa* / regimul*** disciplinei DS/DOB

* numarul semestrului este conform planului de Tnvatamant;

** DF - Discipline fundamentale; DS - discipline de specializare; DC - discipline complementare

*k%k

obligatorie/impusa = DOB; optionald = DOP; facultativa = DFA

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana

4

dincare: 3.2.curs | 2 3.3. Seminar/laborator | 2 3.4. Proiect

3.5. Total ore din planul de invatamént

56

dincare: 3.6.curs | 28 | 3.7. Seminar/laborator | 28 | 3.8. Proiect

3. 9. Total ore studiu individual (studiu dupa suport de curs, bibliografie si notite, documentare suplimentara in biblioteca, pe 69
platformele electronice de specialitate, pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri)

3.10. Total ore pe semestru 125
3.11. Numarul de credite 5

4. Conditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum » Matematica pentru inginerie
> Algebra si geometrie
> Fizica

4.2. de desfasurare a cursului | >

4.3. de desfasurare a
seminarului/laboratorului

> Laborator de automatizari industriale
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5. Competente specifice acumulate si rezultatele invatarii* care stau la baza acestora

Competente profesionale

Rezultatele invatarii*

CP5. Automatizarea proceselor
electromecanice;

CP5-1 Definirea notjunilor
fundamentale privind modelarea
matematica a sistemelor de
reglare automata si specificarea
elementelor componente ale unui
sistem de reglare automata;

C1 - Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeaza concepte fundamentale
de automatica, metodele de modelare, identificare, simulare si analiza a proceselor
si a tehnicilor de proiectare asistata de calculator a sistemelor automate clasice si
inteligente si modul lor de aplicare in probleme concrete.

A1 - Studentul/absolventul utilizeazd modelarea, simularea si testarea elementelor
procesului intr-un mod orientat catre integrarea acestora in timpul dezvoltarii.

RA1 - Studentul/absolventul efectueaza cautari bibliografice in literatura de
specialitate, consulta si foloseste bazele de date stiintifice si alte surse de informare
privind automatizarea sistemelor electromecanice.

CP5-2 Sintetizarea algoritmilor
de reglare clasici, identificarea
tipurilor de regulatoare automate
si a metodelor de alegere si
acordare a parametrilor acestora;

C1 - Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeazd concepte, tehnici,
elemente si module digitale si de automatizare ale utilajelor si instalatiilor
electromecanice, si modul lor de implementare si functionare.

A1 - Studentul/absolventul specifica proprietati tehnice ale bunurilor, materialelor,
metodelor, proceselor, serviciilor si sistemelor prin identificarea si raspunsul la
nevoile particulare care urmeaza sa fie satisfacute in functie de cerinte

RAT1 - Studentul/absolventul reflecta in mod critic, reflexiv, cu simtul responsabilitatii
si in spirit democratic asupra responsabilitatilor etice si sociale legate de
managementul activitatilor din domeniul ingineriei, de luarea deciziillor si de
formularea opiniilor.

CP5-3 Aplicarea metodelor de
analiza a sistemelor de reglare
automata, pentru determinarea
performantelor sistemelor
electromecanice;

C1 - Studentul/absolventul explica rezultate teoretice, rezultate experimentale si
documentatie tehnica asociate produselor, fenomenelor si proceselor industriale
specifice automatizarii instalatiilor.

A1 - Studentul/absolventul interpreteaza si explica problemele de automatizare a
unor tipuri de procese folosind principiile de baza din teoria sistemelor, ingineria
reglarii automate, modelare si simulare, tehnicile de proiectare asistata de calculator
si metodele de analiza specifice sistemelor automate.

RA1 - Studentul/absolventul arata spirit de initiativd si actiune pentru actualizarea
cunostintelor profesionale, economice si de cultura organizationala

Competente transversale

Rezultatele invatarii*

CT3. Utilizarea eficienta a
surselor informationale si a
resurselor de comunicare si
formare profesionala asistata
(portaluri Internet, aplicatji
software de specialitate, baze
de date, cursuri on-line etc)

C1 - Studentul/absolventul identifica resursele disponibile, analizeaza termenele
solicitate, conditiile de finalizare si riscurile asumate in realizarea cu success a unui
proiect sau a unui obiectiv.

A1 - Studentul/absolventul concepe solutii, respectand standarde relevante, pentru
probleme de inginerie de complexitate medie care indeplinesc nevoile specificate,
respectand cerinte de sanatate publica, siguranta, bunastare, mediu, sustenabilitate
si factori economici, precum si alte constrangeri specifice.

RA1 - Studentul/absolventul actioneaza in conformitate cu principiile si standardele

profesionale ale practicii ingineresti.

* C — cunostinte; A - aptitudini; RA - responsabilitate si autonomie.
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6. Obiectivele disciplinei (reiesind d

in grila competentelor specifice acumulate)

6.1. Obiectivul general al disciplinei

Consolidarea modului de gandire sistemic, bazat pe respectarea principiului
cauzalitatii, a reglarii dupa cauza si dupa efect

6.2. Obiectivele specifice >

Definirea si explicarea conceptului de sistem automat liniar/neliniar,
continuu/discret, inchis/deschis, static/dinamic,
monovariabil/multivariabil, — cu/fard  timp cu  parametri
constanti/variabili

Cunoasterea conceptelor de modelare si simulare, aplicarea metodelor
de modelare analitica, experimentala si mixta

Insusirea si intelegerea formelor generale de reprezentare matematica a
sistemelor de tip intrare-iesire si intrare-stare-iesire, continue si discrete,
liniare si neliniare

Insusirea metodelor de analiza in domeniul timpului $i in domeniul
complex a sistemelor liniare continue si discrete

Insusirea conceptelor de stabilitate interna si externa a sistemelor liniare
continue si discrete, aplicarea teoremelor soi criteriilor algebrice de
stabilitate

Cunoasterea si aplicarea mediului MATLAB (Control Toolbox si Simulink)
in analiza elementara a sistemelor liniare

Cunoasterea si utilizarea adecvata a conceptelor si notiunilor de reglare
dupa cauza si dupa efect

Intelegerea si insusirea functionérii sistemelor de reglare dupa cauza si
dupa efect

mort,

7. Continuturi

7.1. Curs

Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Introducere

1.1. Definirea si caracterizarea sistemelor
1.2. Clasificarea sistemelor

1.3. Clasificarea sistemelor automate

2. Reprezentarea matematica a sistemelor 2.1.
Modelarea sistemelor

2.2. Sisteme de tip I-E

2.3. Sisteme de tip I-S-E

Mixta si cu utilizarea tehnicii
multimedia

3. Elemente de analiza I-E a sistemelor liniare
3.1. Raspunsul in timp al sistemelor continue
3.2. Raspunsul in timp al sistemelor discrete

4. Elemente de analiza I-S-E a sistemelor liniare
4.1. Raspunsul in timp al sistemelor continue
4.2. Raspunsul in timp al sistemelor discrete

5. Elemente de stabilitate a sistemelor liniare
5.1. Stabilitatea interna

5.2. Stabilitatea externa

5.3. Criteriul de stabilitate Hurwitz

6. Principiile reglarii automate
6.1. Problema reglérii

6.2. Principiul reglarii dupa cauza
6.3. Principiul reglarii dupa efect
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Bibliografie
1. Béiesu, A.S. — Teoria sistemelor si reglaj automat, suport electronic, 2025.
2. Bishop R. - Modern Control Systems, Global Edition. 14 ed,, Pearson Education Limited, 2021.

3. Cirtoaje V., Baiesu, A., Sisteme de reglare automata — Teorie si aplicatii, Editura Universitatii Petrol-Gaze din Ploiesti,
Ploiesti, 2020;

4. Mehdi Rahmani-Andebili - Feedback Control Systems Analysis and Design. Practice Problems, Methods, and Solutions,
1st ed., Springer, 2022.

7.2. Seminar / laborator Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Sisteme liniare-neliniare, continue-discrete, 2
inchise-deschise

2. Modelarea sistemelor

3. Studiul sistemelor in mediul MATLAB, Mixta,
Control Toolbox de tip interactiv si
4. Raspunsul in timp al sistemelor continue centrata pe student
5. Raspunsul in timp al sistemelor discrete
6. Stabilitatea sistemelor continue

7. Sisteme de reglare dupa cauza
8.Sisteme de reglare dupa efect

N
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Bibliografie
Baiesu, A., Teoria Sistemelor. Analiza in domeniul timpului - Indrumar de laborator si aplicatii, Editura Universitatji Petrol-
Gaze din Ploiesti, Ploiesti, 2021;

Baiesu, A., Teoria Sistemelor. Analiza in domeniul complex — Indrumar de laborator si aplicatii, Editura Universitatii Petrol-
Gaze din Ploiesti, Ploiesti, 2021;

7.3. Proiect Nr. ore Metode de predare Observatii

Bibliografie

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

» Consolidarea modului de gandire sistemic este agreat si incurajat de reprezentantii comunitatii epistemice, asociatjile
profesionale si angajatorii reprezentativi
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9. Evaluare

9.3. Pondere din

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare o
nota finala
Examinarea finala Lucrare scrisa 70 %
9.4. Curs . -
Frecventa la curs Lista de prezenta 10 %
Activitate la seminar -
9.5. Seminar/laborator
Activitate la laborator Teste orale 20 %

9.6. Proiect

9.7. Standard minim de performanta

> Participare la activitatea de laborator
» Cunoasterea conceptelor, definitiilor, teoremelor, formulelor principale
» Cunoasterea conceptelor generale de reglare
» ldentificarea si insugirea metodelor de rezolvare a principalelor tipuri de aplicatji

Data Semnatura titularului de curs

completarii

Semnatura titularului de

seminar/laborator

Conf. dr. ing. Baiesu Alina

19.09.2025

Data avizarii in
departament

26.09.2025
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Conf. dr. ing. Baiesu Alina

Director de departament
Conf. dr. ing. Pricop Emil

Decan

Semnatura titularului de proiect

Conf. dr. ing. Badicioiu Marius
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