FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea Petrol-Gaze din Ploiesti

1.2. Facultatea

Inginerie Mecanica si Electrica

1.3. Departamentul

Automaticd, Calculatoare si Electronica

1.4. Domeniul de studii universitare

Inginerie electrica

1.5. Ciclul de studii universitare

Licenta

1.6. Programul de studii universitare

Electromecanica

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

[ ACTIONARI ELECTRICE 2

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf dr. ing. IANACHE CORNEL

2.3. Titularul activitatilor seminar/laborator

Sef lucr. dr. ing. GEORGESCU LIANA

2.4. Titularul activitatii proiect

2.5. Anul de studiu v

2.6. Semestrul * 8

2.7. Tipul de evaluare Examen
2.8. Categoria formativa*™ / regimul*** disciplinei DS/DOB

* numarul semestrului este conform planului de Tnvatamant;

** DF - Discipline fundamentale; DS - discipline de specializare; DC - discipline complementare

k%%

obligatorie/impusa = DOB; optionald = DOP; facultativd = DFA

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana 3 Jdincare:3.2.curs | 2 | 3.3. Seminar/laborator | 0/1 | 3.4. Proiect

3.5. Total ore din planul de invatdmént 42 | dincare: 3.6.curs | 28 | 3.7. Seminar/laborator | 0/14 | 3.8. Proiect

3. 9. Total ore studiu individual (studiu dup& suport de curs, bibliografie si notite, documentare suplimentara in biblioteca, pe 33
platformele electronice de specialitate, pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri)

3.10. Total ore pe semestru 75
3.11. Numarul de credite 3

4. Conditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

> Convertoare electromecanice
> Actionari electrice 1

4.2. de desfasurare a cursului

» Sala sa fie dotata cu videoproiector

4.3. de desfasurare a
seminarului/laboratorului

> Sala de laborator este dotatd cu materialul didactic necesar
efectudrii tuturor lucrarilor de laborator programate

5. Competente specifice acumulate si rezultatele invatarii* care stau la baza acestora

Competente profesionale

Rezultatele invatarii*

CP3. Aplicarea adecvatia | C1 - Studentul/absolventul identificd, formuleaza si analizeaza
cunostintelor privind principiile de functionare ale sistemelor de actionare electrica

C2 - Studentul/ absolventul descrie, identifica, sumarizeaza , explica
si interpreteaza regimurile de functionare ale sistemelor de actionare

conversia energetica,
fenomenele
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electromagnetice si
mecanice specifice
convertoarelor statice,
electromecanice,
echipamentelor electrice si
actionarilor electromecanice

electrica

Al - Studentul/absolventul efectueaza lucrari experimentale in
domeniul sistemelor de actionare electrica, interpreteaza rezultatele si
formuleaza concluzii.

A2 - Studentul/absolventul explicd schemele electrice care arata
conexiunile dintre dispozitive, echipamente si
electromecanice ce formeaza sistemele de actionare electrica.

convertoare

RA1 - Studentul/absolventul aplica strategiile de invatare si metodele
cele mai potrivite in Invatarea independenta pe tot parcursul vietii si
Tn urmarirea evolutiei stiintei si tehnologiei in domeniul sistemelor de
actionare electrica.

RAZ2 - Studentul/absolventul reflectd in mod critic, reflexiv, cu simtul
responsabilitatii si In spirit democratic asupra responsabilitatilor etice
si sociale legate de managementul activititilor din domeniul
ingineriei electrice, de luarea deciziilor si de formularea opiniilor.

CP4. Utilizarea tehnicilor
de masurare a marimilor
electrice si neelectrice sia
sistemelor de achizitie de
date in sistemele de
actionari electrice

C1 - Studentul/absolventul descrie, identificd, si sumarizeaza
concepte si metode elementare referitoare la dispozitivele, circuitele,
tehnicile, aparatele de masurat si sistemele de achizitie de date si a
modului lor de aplicare in probleme concrete de actionari electrice.
Al - Studentul/absolventul efectueaza lucrari experimentale in
domeniul actiondrilor electrice, interpreteaza rezultatele si formuleaza
concluzii.

A2 - Studentul/absolventul masoarda, evalueaza performantele,
diagnosticheaza si analizeazd fenomene si sisteme din domeniul
actiondrilor electrice

RAZ1 - Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in invétare pe
problematici cu specific electromecanic ale produselor, fenomenelor
si proceselor industriale.

CP5. Automatizarea
proceselor electromecanice

CP5.1 Aplicarea metodelor
de analiza a sistemelor de
reglare automata, pentru
determinarea performantelor
sistemelor de actionare
electrica

Cl1 - Studentul/absolventul descrie, identificd si sumarizeaza
concepte, tehnici, elemente si module de automatizare ale sistemelor
de actiondri electrice complexe ale utilajelor si instalatiilor
electromecanice.

Al - Studentul/absolventul utilizeaza metode si instrumente specifice
pentru vizualizarea si caracterizarea formelor de unda ale tensiunilor
si curentilor in diverse regimuri de functionare ale actionarilor
electrice si realizeaza achizitia, analiza si prelucrarea digitala a
semnalelor analogice.

RA1 - Studentul/absolventul reflectd in mod critic, cu simtul
responsabilitatii si in spirit democratic asupra responsabilitatilor
etice si sociale legate de managementul activitatilor din domeniul
ingineriel, de luarea deciziilor si de formularea opiniilor.

Competente transversale

Rezultatele invatarii*

CT1.ldentificarea
obiectivelor de realizat, a
resurselor disponibile,
conditiilor de finalizare a

C1 - Studentul/absolventul analizeazd documentatii de functionare,
date de proiect si buletine de masuratori, identifica conditiile de lucru
specifice si adoptd mdsuri pentru mentinerea unui sistem
electromecanic in parametri optimi de functionare.
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acestora, etapelor de lucru,
timpilor de lucru,
termenelor de realizare
aferente si riscurilor
aferente

Al - Studentul/absolventul reflectd Tn mod critic, reflexiv, cu simtul
responsabilitatii si in spirit democratic asupra responsabilitatilor etice
si sociale legate de managementul activitdtilor din domeniul
ingineriei energetice, de luarea deciziilor si de formularea opiniilor.
RAZ1 - Studentul/absolventul actioneaza in conformitate cu principiile
si standardele profesionale ale practicii ingineresti.

CT2 Identificarea rolurilor
si responsabilitatilor intr-0
echipa pluridisciplinara si
aplicarea de tehnici de
relationare i munca
eficienta 1n cadrul echipei.

C1 - Studentul/absolventul identifica rolurile si responsabilitatile in
cadrul echipei si asigurd formarea unor relatii comportamentale
corecte si constructive intre membrii acesteia.

Al - Studentul/absolventul lucreaza in echipa si, daca este necesar,
preia coordonarea echipei.

RA1 - Studentul/absolventul promoveaza dialogul, cooperarea,
respectul fata de ceilalti si interculturalitatea.

RA2 - Studentul/absolventul are o comportare
responsabild, eticd, in spiritul legii pentru a asigura reputatia profesiei

onorabila,

si colaborarea eficienta in cadrul echipei.

* C — cunostinte; A - aptitudini; RA - responsabilitate si autonomie.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

6.1. Obiectivul general al disciplinei

» Prezentarea modului de alegere a motoarelor electrice pentru
sistemele de actionare electrica si a modului de reglare a
coordonatelor masinilor electrice. Sunt prezentate elemente de
simulare a actonarilor electrice si de automate programabile
utilizate pentru comanda actionarilor electrice.

6.2. Obiectivele specifice

Studentii sa fie capabili sa:

» aleagd motoarele electrice de actionare in concordanta cu cerintele
procesului tehnologic si a conditiilor de mediu

» conceapa si sa realizeze scheme de actionare complexe, in sistem
deschis, cu motoare de c.c. si c.a.

» explice actiondrile electrice in mediul exploziv si aspecte ale
electrosecuritatii in cadrul instalatiilor de actionare electrica.

» aleagd schemele cele mai potrivite pentru reglarea coordonatelor
maginilor electrice, legile de reglare si sa cunoasca unele criterii de
stabilire a parametrilor regulatoarelor folosite in cadrul actionarilor
electrice.

» simuleze sistemele de actionare electrnica prin utilizarea mediilor
Simulink-SimPowerSystems din cadrul MATLAB

» aleagd automatele programabile pentru comanda sistemelor de
actionare electrica..

7. Continuturi

7.1. Curs

Nr. ore Metode de predare Observatii

Alegerea motoarelor electrice si folosirea lor 8
in unele scheme de comanda automata in

sistem deschis.

-Alegerea motoarelor electrice
- Folosirea motoarelor electrice Tn unele

Folosind tehnici multimedia si
interactiv cu provocarea
studentilor prin intrebari.
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scheme de comanda automata in sistem
deschis

- Actionarile electrice in mediul exploziv

- Electrosecuritatea in cadrul instalatiilor de

actionare electrica

Aspecte privind reglarea coordonatelor la
maginile electrice.
- Generalitati privind structura instalatiilor
de actionare electrica
- Caracteristicile de frecventa ale unui SRA
pentru sisteme de actionare electrica
- Legi de reglare tip
- Unele tipuri uzuale de regulatoare si
criterii de acordare ale lor
- Unele scheme structurale tip pentru reglare

unei coordonate

Folosind tehnici multimedia si
interactiv cu provocarea
studentilor prin intrebari.

Introducere 1n simularea si comanda
actiondrilor electrice cu motoare asincrone
cu rotorul n scurtcircuit

-Elemente introductive de baza privind
necesitatea simularii si mediile de simulare
pentru sistemele de actionare electrica
(MATLAB Simulink, SimPowerSystems,
Maple, LabVIEW)

- Despre masinile de inductie si
convertoarele pentru alimentarea lor.

- Sistemele de reglare ale actionarilor cu
motoare de inductie, alimentate cu tensiunea
cu frecventa variabila.

- Principiul reglérii cu orientare dupa camp
a masinii asincrone

-Sisteme de actionare electrica cu controlul
direct al cuplului

- Exemplu de simulare pentru un sistem de

actonare electricd cu masina de inductie

Folosind tehnici multimedia si
interactiv cu provocarea
studentilor prin Intrebari.

Despre automate programabile si folosirea
lor in sisteme de actionare electrica.
-Scurt istoric

-Avantajul logicii programabile fata de
logica cablata

-Structura si functionarea automatelor
programabile utilizate in actionari electrice
-Un exemplu de automat programabil

Folosind tehnici multimedia si
interactiv cu provocarea
studentilor prin intrebari.

Bibliografie

1. lanache C., Actionari electrice, Note de curs, Ploiesti UPG 2024
2. Siro B., Actionari electrice, UPG Ploiesti 2012
3. Navrapescu V., Kisch D. O..Introducere in PLC. Controlere Logic Programabile,Editura Electra 2007
4. Jan A. Melkebeek, Electrical Machines and Drives, Springer International Publishing AG, iunie 2019
5. Austin Hughes,Bill Drury Electric Motors and Drives Elsevier Science &Tescnology, 2019
6. Theodore Wildi, Electrical Machines, Drives and Power Systems, Pearson Education Limited, 2014
7. Seracin E., Popovici D., Tehnica actionarilor electrice, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985.
8. Sergiu lvanov, Comanda directa a cuplului (DTC), ©www.e-lee.net
9. Dan Mihai, Principiul comenzii vectoriale a motoarelor asincrone, e-LEE,©www. e- lee.net
10. Siro B., lanache C., SPStutor, UPG Ploiesti 2004
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https://www.libristo.ro/ro/editura/Springer%20International%20Publishing%20AG

11. *** SymPowerSystems. Getting Started, manual de firma, conform MATLAB

12. *** Clubul Utilizatorilor LabVIEW-TUTORIAL, U. P. B., Site maintained by Toma Savu, 2003

13. Dragos Ovidiu Kisch, Sisteme de reglare automata a masinilor de curent alternativ, Editura ICPE,
Bucuresti, 1998

14. Navrapescu V.,Covrig M., Todos P..Comanda numerica a masinii asincrone. Editura Electra 1998

15. Dragos Ovidiu Kisch, Monitorizarea fazorilor spatiali ai maginilor de c.a. §i sisteme adaptive,

Editura ICPE, Bucuresti, 1999

16.Borangiu Theodor, Ivanescu Andrei Nik, Brotac Sorin, Automate programabile, U.P.B., 2008.

17. Arpad Kelemen, Maria Imecs, Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de curent

alternativ, Editura Academiei Romane., Bucuresti,1989

18. ***www.ab.com/programablecontrol/plc/pico/picosoft.html.

19. *** Siemens, SIMATIC S7-1200 Programmable Controller System Manual

20. *** Siemens, SIMATIC S7 Manuals and Ghides

21. *** Schneider, Automation & Control, Modicon M340, automation platform,.

7.2. Seminar / laborator Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Studiul sistemelor de actionare electrica 2 Determinari experimentale

cu motoare asincrone la care modificarea folosind dotarea laboratorului de

vitezei se face prin schimbarea numarului de Actionari electrice

perechi de poli

2. Studiul metodelor de pornire si franare cu 2 Determinari experimentale

motoare de c.c. cu excitatie separata. folosind dotarea laboratorului de

Comanda in patru cadrane a motorului de Actionari electrice

c.c. cu convertizorul SIEMENS SIMOREG
DC-MASTER 6RA70

3. Sisteme de pornire si modificare a 2 Determinari experimentale

vitezei cu ajutorul unui controler a unui folosind dotarea laboratorului de

motor asincron cu rotorul bobinat. Actionari electrice

4.Studiul pornirii automate in functie de 2 Determinari experimentale

timp a motorului de c.c. cu excitatie separata folosind dotarea laboratorului de
Actionari electrice

5. Studiul pornirii motorului asincron cu 2 Determinari experimentale

rotorul Tn scurtcircuit cu ajutorul unui folosind dotarea laboratorului de

softstarter Siemens SIRIUS 3RW40 Actionari electrice

6. Studiul sistemelor de actionare electrica 2 Determinari experimentale

cu motoare asincrone trifazate comandate cu folosind dotarea laboratorului de

convertizorul SIEMENS MICROMASTER Actiondri electrice

440

7.Refacerea de lucrari, teste de laborator, 2

incheierea situatiei semestriale.

Bibliografie

1. lanache C., Actionari electrice . Indrumar pentru lucrarile de laborator. UPG, 2024

2. lanache C., Siro B., Actionari electrice . Indrumar pentru lucrarile de laborator., UPG,2013
3. Siro B., lanache C., SPStutor, Ploiesti 2004

4.***. SIEMENS SIRIUS 3RW30/ 3RW40 Manual

5. *** .SIEMENS MICROMASTER 440, 0,12kW-250kW Operating instruction

6.*** -SIEMENS MICROMASTER 440 Parameter List
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7.3. Proiect Nr. ore Metode de predare Observatii

Bibliografie

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

» Continutul cursului si al activitatilor aplicative se incadreaza in domeniul Ingineriei electrice si este
adaptat cerintelor pietii muncii. El tine cont de informatiile obtinute cu ocazia stagiilor de practica,
de vizitele efectuate la angajatori, de proiectele de cercetare dezvoltate in parteneriat si de
contactele avute cu cadrele didactice din alte universitati.

9. Evaluare

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare 9.3. Pondere din

nota finala
Nota acordata la examinarea Examen scris 70%
9.4. Curs finala -test cu intrebari cu raspuns deschis
Frecventa la curs Tabel prezenta 10%
Media notelor acordate
pentru activitatea la Teste laborator 20%

9.5. Seminar/laborator
laborator

9.6. Proiect

9.7. Standard minim de performanta

1. Cunostinte minime privind alegerea motoarelor electrice si folosirea lor in unele scheme in sistem deschis
2. Aspecte generale privind reglarea coordonatelor la masinile electrice.

Data Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de Semnatura titularului de proiect
completarii seminar/laborator
Conf. dr.ing. lanache Cornel
23.09.2025 S.I. dr.ing. Georgescu Liana
Data avizarii in Director de departament Decan
departament

Conf. dr.ing. Pricop Emil Conf. dr. ing. Badicioiu Marius

26.09.2025
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