FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1.

Institutia de invatdmant superior

Universitatea Petrol-Gaze din Ploiesti

1.2. Facultatea Inginerie Mecanica si Electrica
1.3. Departamentul Automatica, Calculatoare si Electronica
1.4. Domeniul de studii universitare Ingineria Sistemelor

1.5. Ciclul de studii universitare

Master

1.6.

Programul de studii universitare

Automatizari Avansate

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei | Sisteme distribuite de supervizare si control

2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucr. dr. ing. Popescu Marian
2.3. Titularul activitatilor seminar/laborator Sef lucr. dr. ing. Popescu Marian
2.4. Titularul activitatii proiect -

2.5. Anul de studiu I

2.6. Semestrul * 2

2.7. Tipul de evaluare E

2.8. Categoria formativa*™ / regimul*** disciplinei DF/DOP

* numarul semestrului este conform planului de Tnvatamant;

** DF - Discipline fundamentale; DS - discipline de specializare; DC - discipline complementare

*kk

obligatorie/impusé = DOB; optionala =

DOP; facultativa = DFA

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana

3 din care: 3.2.curs | 2 3.3. Laborator 1 3.4. Proiect

3.5. Total ore din planul de invatamant

42 | dincare: 3.6.curs | 28 | 3.7. Laborator 14 | 3.8. Proiect

3. 9. Total ore studiu individual (studiu dupa suport de curs, bibliografie si notite, documentare suplimentara in biblioteca, pe 92
platformele electronice de specialitate, pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri)

3.10. Total ore pe semestru 150
3.11. Numarul de credite 5

4. Conditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

>

4.2. de desfasurare a cursului

» Sala cu dotare multimedia (videoproiector)

4.3. de desfasurare a
laboratorului

> Laborator dotat cu sistem distribuit Delta V, statii de lucru (calculatoare) si
dotare multimedia

5. Competente specifice acumulate si rezultatele invatarii* care stau la baza acestora

Competente profesionale

Rezultatele invatarii*

1. Analiza proceselor, modelarea,
simularea si identificarea
sistemelor complexe

C1 - Studentul/absolventul descrie, identificd si sumarizeaz& concepte fundamentele de
automatica, metodele de modelare, identificare, simulare si analiza a proceselor si a tehnicilor
de proiectare asistata de calculator a sistemelor automate clasice si inteligente si modul lor
de aplicare in probleme concrete.

A1 - Studentul/absolventul interpreteaza si explica problemele de automatizare a unor tipuri
de procese folosind principiile de baza din teoria sistemelor, ingineria reglarii automate,
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modelare si simulare, tehnicile de proiectare asistatd de calculator si metodele de analiza
specifice ingineriei sistemelor.

A2 - Studentul/absolventul recunoaste si implementeaza arhitecturi complexe pentru sisteme
autonome inteligente.

RA1 - Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza surse bibliografice specifice domeniului

3. Utilizarea sistemelor de
conducere avansate adaptive,
optimale, robuste, distribuite si
ierarhizate si utilizarea sistemelor
de comunicatii in mediul industrial

C1 - Studentul/absolventul descrie, identifica, sumarizeaza concepte si metode de conducere
avansate si utilizarea sistemelor de comunicatii, precum si implementarea acestora in mediul
industrial.

A1 - Studentul/absolventul specifica cerinte, elaboreaza scenarii de simulare, propune solutii
de rezolvare a unor probleme de control, analizeaza si evalueaza performantele sistemelor
automate.

A2 - Studentul/absolventul utilizeaza limbaje, medii si tehnologii de programare si instrumente
specifice (algoritmi, scheme, modele, protocoale de comunicatie, etc.) in rezolvarea de
probleme specifice din ingineria sistemelor aplicate ih mediul industrial.

RA1 - Studentul/absolventul aratd spirit de initiativd si actiune pentru actualizarea
cunostintelor profesionale, economice si de cultura organizationala.

RA2 - Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza surse bibliografice specific domeniului.

* C — cunostinte; A — aptitudini; RA — responsabilitate si autonomie.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

6.1. Obiectivul general al » Familiarizarea, prin cunostintele dobandite, cu problemele de natura
disciplinei hardware si software specifice sistemele distribuite de supervizare si control.
6.2. Obiectivele specifice > Explicarea si interpretarea functiilor automatizarii proceselor din perspectiva
ierarhica.
» Caracterizarea cerintelor impuse protocoalelor de comunicatie sistemelor
distribuite de supervizare si control.
> Intelegerea si explicarea structurii si functionarii sistemului distribuit de
conducere Delta V.
7. Continuturi
7.1.Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Concepte ale sistemelor ierarhizate Si 6 Interactiva si conventionala,
distribuite centrata pe student

2. Echipamente numerice de conducere

reprezentative

- Cerinte impuse echipamente numerice de 4
conducere

- Conectarea echipamentelor numerice la 2
proces

- Dispozitivul numeric de automatizare 2
3. Circuitul informational intr-o aplicatie de 6
conducere

4. Sisteme distribuite de conducere

- Evolutie si tendinte in domeniul sistemelor 4
distribuite de conducere

- Comunicatii in sistemele distribuite de 2
conducere

- Sisteme de conducere distribuita
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Bibliografie
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Busse C., et. al., Modern Process Monitoring and Optimization Methods Integrating a Process Simulator
into a Distributed Control System, Editor(s): Sauro Pierucci, Flavio Manenti, Giulia Luisa Bozzano, Davide
Manca, Computer Aided Chemical Engineering, Elsevier, Vol. 48, 2020.

Emerson Process Management, DeltaV Digital Automation System - System Overview, 2009.

Emerson Process Management, DeltaV Engineering Seat Software Suite, 2013.

Emerson Process Management, DeltaV Fuzzy, 2013.

Emerson Process Management, DeltaV InSight, 2013.

Emerson Process Management, DeltaV Operate, 2013.

Emerson Process Management, Operator Station Software Suite, 2013.

Filip, FG., Leiviska, K., Large-Scale Complex Systems. In: Nof, S. (eds) Springer Handbook of
Automation. Springer Handbooks. Springer, Berlin, Heidelberg, 2009.

Guran, M., Filip, F.G., Sisteme ierarhizate in timp real, cu prelucrarea distribuitd a datelor, Bucuresti,
Editura Tehnica, 1986.

Marinoiu V., Paraschiv, N., Automatizarea proceselor chimice, Editura Tehnica, Bucuresti, 1992.

Mehta B.R., Reddy Y.J., Distributed control system, Editor(s): B.R. Mehta, Y.J. Reddy, Industrial Process
Automation Systems, Butterworth-Heinemann, 2015.

Mokhatab S., Poe W.A., Mak J.Y., Chapter 20 - Gas Processing Plant Automation, Editor(s): Saeid
Mokhatab, William A. Poe, John Y. Mak, Handbook of Natural Gas Transmission and Processing (Fourth
Edition), Gulf Professional Publishing, 2019.

Paraschiv N., Echipamente numerice pentru conducerea proceselor, Editura UPG Ploiesti, 1996.
Paraschiv N., Achizitia si prelucrarea datelor, Editura UPG Ploiesti, 2013.

Paraschiv N., Popescu M., Sisteme distribuite de supervizare si control, Editura UPG Ploiesti, 2014.
Popescu M., Sisteme distribuite de supervizare si control — material platforma e-learning IME, 2026.
Sieniutycz S., Systems design: Modeling, analysis, synthesis, and optimization, Editor(s): Stanistaw
Sieniutycz, Complexity and Complex Thermo-Economic Systems, Elsevier, 2020.

Sutton 1., Instrumentation and Control, Editor(s): lan Sutton, Plant Design and Operations (Second
Edition), Gulf Professional Publishing, 2017.

7.2. Laborator Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Cunoasterea principiala a sistemului 2 Metode de predare cu caracter
distribuit DeltaV interactiv centrate pe student, in
2. Configurarea intrérilor analogice si 2 sensul urmaririi si verificarii
numerice intelegerii de catre acesta a
3. Configurarea iesirilor analogice i 2 problematicii abordate.
numerice

4. Implementarea algoritmilor de reglare 2

5. Configurarea unui sistem de reglare in 2

cascada

6. Configurarea subsistemului bazat pe 2

protocolul FOUNDATION fieldbus

7. Configurarea interfetelor de operare 2

Bibliografie

Sl S Al ol

Emerson Process Management — DeltaV™ M-series Traditional 1/0, 2017.

Emerson Process Management — DeltaV™ Operate, 2017.

Emerson Process Management — Function Block Reference, 2008.

Emerson Process Management — Getting Started With Your DeltaV ™ Digital Automation System, 2010.
Emerson Process Management — History View Software Suite, 2015.

Emerson Process Management — M-series MD Plus Controller, 2017.

Emerson Process Management — M-series FOUNDATION™ Fieldbus I/0, 2017.

Emerson Process Management — ProfessionalPLUS Station Software Suite, 2017.
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9. Fisher-Rosemount Systems, Inc. — DeltaV Books Online, 2013.

10. Paraschiv N. — Achizitia si prelucrarea datelor, Ed. Universitatii Petrol- Gaze din Ploiesti, 2013.

11. Paraschiv N., Popescu M. — Sisteme distribuite de supervizare si control, Ed. Universitatii Petrol-Gaze din
Ploiesti, 2014.

12. Popescu M., Sisteme distribuite de supervizare si control — indrumar de laborator, Editura UPG Ploiesti,
2018.

7.3. Proiect Nr. ore Metode de predare Observatii

Bibliografie

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

» Continuturile disciplinei sunt specifice in domeniul sistemelor distribuite de supervizare si control fiind
coroborate cu asteptarile comunitatii epistemice, a asociatiilor profesionale si angajatorilor ce activeaza in
acest domeniu

9. Evaluare
Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare 9.3 Poncljerevdln
nota finala
Verificarea intelegerii | Lucrare cu intrebari grila si cu 65%
9.4.Curs . A . o
cunostintelor dobandite raspuns deschis si aplicatie
Verificarea intelegerii si a | Test grila de incheiere a activitatii 35%

implementarii  metodelor | de laborator
de configurare a
sistemelor distribuite

9.5. Laborator

9.6. Proiect
9.7. Standard minim de performanta
» Caracterizarea functiilor automatizarii proceselor din perspectiva ierarhica.
» Caracterizarea componentelor unui sistem distribuit de conducere
» Cunoasterea principiald a sistemului distribuit DeltaV din punct de vedere hardware si software
» Punctaj la examen de peste 50%

Data Semnatura titularului de curs ~ Semnatura titularuluide  Semnatura titularului de proiect
completarii laborator
23.09.2026
Data avizarii in Director de departament Decan
departament Conf. dr. ing. Pricop Emil Conf. dr. ing. Badicioiu Marius
25.09.2026
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